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1. Notes to Users

Read all instructions carefully before use.
To make full use of the unit’s functions, read this instruction manual
through carefully, and keep it properly for future references.

Warning—This equipment has been tested and found to comply
with the limits for a Class A digital device, pursuant to Part 15 of the
FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable
protection against harmful interference when the equipment is
operated in a commercial environment. This equipment generates,
uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed
and used in accordance with the instruction manual, may cause
harmful interference to radio communications. Operation of this
equipment in a residential area is likely to cause harmful
interference in which case the user will be required to correct the
interference at his own expense.

You are cautioned that any changes or modifications not expressly
approved in this manual could void your authority to operate this
equipment.

1-1. General precautions

When using Sony Manufacturing Systems Corporation products,

observe the following general precautions along with those given

specifically in this manual to ensure proper use of the products.

e Before and during operations, be sure to check that our
products function properly.

* Provide adequate safety measures to prevent damage in
case our products should develop malfunction.

e Use outside indicated specifications or purposes and
modification of our products will void any warranty of the
functions and performance as specified of our products.

e When using our products in combination with other
equipment, the functions and performances as noted in
this manual may not be attained, depending upon the
operating environmental conditions. Make a thorough
study of the compatibility in advance.

13
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1-2. Handling instructions

When using scale units with built-in reference points, do
not connect the external reference point.

Do not route the head connecting cable, power cord, etc,
together with the machine power line in one duct.
Connect the earth securely to the machine unit.

Make sure the machine is grounded.

Place the display unit more than 0.5m (20") away from a
high voltage source, large current source, large power
relay, etc.

For installation of the display unit, avoid a location
exposed to chips, cutting oil, or machine oil. If
unavoidable, take adequate countermeasures.

Do not put a vinyl cover directly over the display unit or put
it in a closed container.

The ambient temperature should be in the range of 0°C to
50°C (32°C to 122°C).

Avoid exposure to direct sunlight, hot air currents, or
heated air.

This detector may not operate at voltages which are less
than the specified power supply voltage.

Be sure to use this detector within the specified voltage
range.

When turning the power off and then on again, do not turn
the power on within three seconds after the power is
turned off, as this may cause malfunctions.

Note that if the power is interrupted momentarily or the
voltage drops temporarily below the normal operating
range, an alarm may operate or a malfunction may occur.

1-3. Notes on CE Marking

When using this device with equipment governed by EC
directives, measures should be taken to ensure
conformance with those standards.

This device complies with the standard of EN55 011 Class
A.

This device complies with the standard of EN50 082-1 and
EN50 082-2.

This detector satisfies IP10 requirements.

Momentary power stoppages should be less than 100 ms.
Use a power supply which conforms to IEC1000-4-11.
When performing the adjustments in ltem 4 of these
instructions, perform the adjustment work after
discharging any static electricity which has accumulated in
your body (provide conductance between your wrist and
the earth) in order to prevent malfunctions caused by
static electricity. Do not touch the unit while the power is
turned on other than when making these adjustments.
The power should always be turned off before inserting or
removing connectors.

If possible, use a power supply which is able to absorb
burst noise level 3 and lightning surge level 2 as specified
in IEC1000-4-4 and 1000-4-5.

The detector should be used in environments which are
not subject to electromagnetic fields of 3 V/m as specified
in IEC1000-4-3.



2. Introduction

The BD60 is a compact detector of one-axis module design .
to be used exclusively for Laserscale. It is of a design 3-1. Names and function of each parts

incorporated in, for example, a CNC unit.
The BD60 produces compensated quadrature A/B signal.

Bottom side
Features TR o) ®
© ©

e Resolution ®@®o Ly

High speed response of 300 mm/s (11.8"/sec) is achieved S

for a resolution of 0.0001 mm (0.0000039"). © Head cable connector
e High performance and high reliabilty Reference point connector

Use of the latest in microprocessors guarantees high L

reliability and long life. © Output connector
e Easy expansion by modular design

Multiaxis system is readily available thanks to the modular

design. © Head cable connector
« Operates on a single 24 VDC power supply. Connect a laser scale to this connector.

e Alarm function. .
« Signal outputs include a quadrature signal, a reference © Reference point connector ,
point signal and an alarm signal, all of these being output Connect the external reference point (SET-P01).

by SN75113 (or equivalent) differential line drivers. (option). o o )
When using scale units with built-in reference points, do

not connect the external reference point.

©® Output connector
Generates A/B-phase signal and Z-phase signal.

English
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Panel side

[

@
N
+
N
R
<

——@Terminal block

+
u DIR

[LEVEL]

GND
SIN

@Sign selector switch

m@—GSpeed alarm lamp

——@Level alarm lamp

@ Check terminals

cos

MSD

LSD %

HESET

jl BD60

© Compensation value
setting switches

&———DReset batton

o

®cCover

O Terminal block

Supplies DC power between +24 V and 0 V terminals.
Connect the F.G. terminal to the ground terminal of the
machine.

Sign selector switch
Set the sign for the scale travel direction.
Note its direction with respect to the machine movement.

Speed alarm lamp
Lights when the speed alarm is triggered.

Level alarm lamp
Light when the level alarm is triggered.

Check terminals
Ground/SIN/COS/Ground

Compensation value setting switches

Use these switches to set a compesation value for the
laser scale.

Unless a compensation value is set, alarm output is
generated.

Reset button
Use this button to reset an alarm.

Cover
Remove this cover when connecting an oscilloscope to the
check terminals or when setting a compenation value.



3-2. Direction switching

The slide switch on the front panel of the unit can be used to

change the way the pulse output is correlated with the scale
travel direction.

3-3. Operation

3-3-1. Cautions on operation

o First set the compensation value of the connected scale
unit on the compensation value setting switch.

e The values are set to all zeros at the factory before
shipment. If the values are left at zeros, however, the
alarm is sounded and normal operation cannot be
performed.

e If an abnormality occurs during operation, refer to “4-2.
Alarm”

o If an operation error has occurred or if alarm is output,
perform reset operation and repeat the operation again.

3-3-2. Setting of compensation value

Set the compensation value.
The compensation value is set to 0000 at the factory.

To set a compensation value, turn the four rotary switches
located beside “CMP” with a screwdriver.

-

@15@
MSD “;@3
‘018&
Yo
CMP | |—
b@@
3%
@15&
LSD |42k

N

e For example, if the compensation value of the connected
scale unitis 1, 2, 3, 4, set the above compensation value
setting switch to 1, 2, 3, 4, from above.

Confirm that the compensation value is the value stamped

on the CMP seal affixed to the body of the connected scale
unit.

17

English



English

18

3-4. Power supply connections

Be sure to supply power to the detector through the terminal
block. For this purpose, +24V voltage with 500 mA or more
per one axis is required.

Pay full attention to the voltage, polarity and current. |

The detector stops signal output for a maximum of one
second after power is turned on. In addition, the detector
may output transient signals when power is turned off. To
prevent malfunction within the system, particularly when
backing up data, for example, follow the procedure below
when turning power on and off.

Turning on power

1) Turn on the detector’s power

2) Turn on the receiver’s power
or

1) Turn on the detector’s power and the receiver’s power at
the same time.

2) Perform the initial settings on the receiver.

Turning off power
1) Turn off the receiver’s power.
2) Turn off the detector’s power.

3-5. Detector mounting

Mount the detector by using the mounting holes (U grooves)
at the top and bottom of the unit and the mounting screws
(M4 x 8) provided. Refer to Fig. 1 for mounting hole
dimensions.
Link the detectors, using the links provided where necessary
(see Fig. 2).



M4 tab hole, 2 places

Mounting hole

»!

190/7.48"

/W@

Mounting screwz (M4 x 8, 2 screws provided)

Fig. 1

Links (3 provided)

L Mounting screws
& (M3x86, 6 provided)

Opening to insert the link

Inset the links into this hole,
align the screw holes and
use that accessory screws to
link the detectors.
Subsequent should be linked
in the same manner (at three
locations).

Fig. 2

19
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4. Installation Adjustment/Alarm

4-1. Installation

If the scale unit is mounted on a machine, adjustmentis 5 get the CH1 and CH2 deflection sensitivity (VOLTS/DIV)
necessary. to 0.5 V/DIV.

. Turn on the power of the BD60.

7. Move the scale and adjust POSITION to bring the

0]

Oscilloscope

pOI—re Lissajous figure at the center of the CRT. Perform

° E@ © o azimuth and pitch adjustment so the amplitudes A and B

12 p®d are at least 1.6 Vp-p. Refer to the instruction manual of

DD the scale unit.
SIN/GND | j
= EEEEEEEEER
COSIND |5 TIIIEIIEIII
* Oscilloscope Settings l@ T IZT 1 11 I\ ] ]
Horizontal axis: 10 ps/div e EEEEEEEAEE
Vertical axis: 1V/div (using 10: 1probe) |g'\e A HEEUEEEERNER
Oscilloscope sensitivity should be at ~ |*° ER\NEEEN//EN
least 0.1 V and bandwidth should be 1 EERNEEZANN
MHz or greater. EEEEEEEEERN
B

1. Connect CH1 probe of the oscilloscope to SIN and GND
on the detector.
. Connect CH2 probe to COS and GND.
3. Set the CH1 and CH2 INPUT COUPLING switch of the  [[CH
oscilloscope to DC. Besure to move the scale at less than 10 mm/s (0.39 "/s).

4. Set the TIME/DIV switch to X-Y mode.

Position of Lissajous figure

N



4-2. Alarm

When any one of the alarm described below appeared,

perform resetting and restart work from the beginning.

ITEM/BESCHREIBUNG

Excess speed

When the scale movement
exceeds the maximum response
speed of the detector unit.

(This alarm also functions when
the machine receives a great
shock.)

Head connector
disconnected

When the head connector is not
connected:

Turn the power off and connect
the connector.

Then turn on the power again,
resetting the detector unit.

No compensation
value set

Display of “0000” means a
compensation value is not yet
set.

Turn off the power, set a
compensation value and switch
the power on again.

21
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5. Output Cable Connector Specifications

5-1. Output connector Output Specifications

Cross section of the cable
Connector uses: Shield
PCS-E20LMD Plug
PCS-E20FS  Receptacle (Provided) (Honda Tsushin)
PCS-E20LB  Housing (Provided) (Honda Tsushin) Outer coating

50 m/164’ min. (See note below)

BD60 ., NC
1 5 10 . 2 _—
e s I e s s s s I e s e | /
:| e e I e I e e e e e e |: 1 !
11 15 20 | |
Outputs: 1 w
Qudrature |[ T\, 7" ‘
s DO :
: _ Reference L L
No. Signal No. Signal No. Signal point signal
1 GND 14 Alarm S
8 ! Twisted pair !
2 GND 9 ez 15 GND 3 (28 AWG or thlcker)l !
3 GND 16 PCA : :
10 PCz oV .
4 1 17 “PCA : ;
5 18 PCB ] N
12 |  ALARM
6 _ 19 ‘PCB | | T
13 *ALARM
7 GND 20 *RES i mr

Use SN75115 (or equivalent) as receiving circuit.

Shorten the output cable to improve noise immunity.



6. Specifications

Resolution 0.1 ym (0.000005")
Output pulse width (Tw)

Min. 200ns (for speed of 300 m/s)
Connection scale

LASERSCALE
Scale pitch compensation

Preset to 0.1379 OO

(OO0 is indicated on the scale label)
Output signals

Quadrature output

PCA 11 7 LT
*PCA L

=

PCB

pe8 &
Jw Tw: Output pulse width

Reference point input
Connect the external reference point (option) to the
reference point connector. When the scale unit has
already has a built-in reference point, do not use
the external reference point.

Output circuit Voltage-differential line drivers (SN75113) are used
to produce the outputs.
Use voltage-differential line receivers (SN75115 or
equivalent) to receive the outputs.

PCA, PCB,PCZ, ALARAM
% IPCA, UPCB, OPCZ, "ALARAM

Maximum response speed

300 mm/s

If the scale exceeds the maximum response speed, or

the com-pensation value is yet to be set, if a head cable

connection becomes open, an alarm is triggered.

When the alarm is triggered, the ALARM output

goes high, and the "ALARM output goes low. At this

time, with the exception of PCZ and "'PCZ, all
outputs-PCA, "‘PCA, PCB, "‘PCB-go high impedance.

Alarm signal

Alarm clearing To reset the alarm, eliminate all the causes of the
alarm and reset, or turn the power off and back on
again.

When the RESET button on the front panel of the
mainframe is pressed, the detector is reset.

To perform an external reset, short (Min. 5ms) pins
20 and 7 of the output connector.

Reset

DA210S Sms min
> 20.0RES i :

DA210S ‘ ‘
©7: GND

Power requirements
DC +24 V £10%
Power consumption
10 W (Max.)
Operating temperature
0°C ~ 50°C/32°F ~ 122°F
Storage temperature
—10°C ~ 60°C/14°F ~ 140°F
Outside dimensions
172 x 144 x 32 (mm)/6.7 x 5.7 x 1.3 (inch)

Mass 800 g/1.8 ¢b
Accessories e Output connector ................. 1set
® LinKS oo, 3
® M3 X6 SCrews........ceeeuveenee. 6
e M4 x 8 mounting screws ..... 2
o Label ..o 1
e Instruction manual ............... 1
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7. Dimensions

e Specifications and appearance of the products are subject
to change for improvement without prior notice.
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Inhaltsverzeichnis 1. Hinweise fiir den Benutzer

1.

Lesen Sie diese Anleitung bitte aufmerksam und vollstédndig
durch, um sich mit den Funktionen und dem Betrieb des
Gerats gut vertraut zu machen, und heben Sie die Anleitung
danach zum spéteren Nachlesen griffbereit auf.

1-1. Allgemeine vorsichtsmaBnahmen

Beim Einsatz von Geréten von Sony Manufacturing Systems
Corporation sind die folgenden allgemeinen
VorsichtsmaBnahmen zuséatzlich zu den in der vorliegenden
Anleitung jeweils speziell angegebenen Warnhinweisen zu
beachten, um einen korrektenEinsatz des Gerats zu
gewahrleisten.

Vor und wéhrend des Betriebs sicherstellen, dal3 das
Gerét korrekt funktioniert.

Geeignete Sicherheitsvorkehrungen zur Vermeidung von
Schéaden fur den Fall ergreifen, daB am Gerat eine
Stérung auftritt.

Wind das Geréat auBerhalb der angegebenen
Spezifikationen und Einsatzzwecke verwendet oder
werden am Gerét Anderungen vorgenommen, kann keine
Garantie fur Funktion und Leistung ibernommen werden.
Beim Einsatz des Gerdts mit einem anderen nicht
empfohlenen Gerdt werden u. U. je nach
Betriebsbedingungen die in der vorliegenden Anleitung
aufgefiihrten optimalen Funktionen und Leistungen nicht
erreicht.

Daher die Kompatibilitat im voraus griindlich prifen.

25

Deutsch



Deutsch

26

1-2. Betriebshinweise

Bei Verwendung von MaBstabseinheiten mit eingebauten
Bezugspunkten ist der externe Bezugspunkt nicht zu benutzen.
Kopfverbindungskabel, Netzkabel usw. nicht zusammen mit
dem Netzkabel der Maschine in einem Kabelkanal verlegen.
Die Erde einwandfrei an die Maschinen-Einheit anschlie3en.
Sicherstellen, dal3 die Maschine geerdet ist.

Die Anzeigeeinheit in einem Abstand von mindestens 0,5
m von Hochspannungsquellen, Starkstromquelin,
Leistungsrelais usw. aufstellen.

Bei der Installation der Anzeigeeinheit Aufstellorte
meiden, an denen sie Spanen, Schneiddl oder
Maschinendl ausgesetzt ist. Ist dies nicht vermeidbar,
entsprechnende GegenmafBnahmen ergreifen.

An der Anzeigeeinheit nicht direkt eine
Kunststoffabdeckung anbringen; die Anzeigeeinheit nicht
in einen geschlossenen Behalter stellen.

Die Umgebungstemperatur muf3 im Bereich zwischen 0
und +50°C liegen. Direkte Sonneneinstrahlung, Warm-
und HeiBluft vermeiden.

Dieser Detektor arbeitet moglicherweise nicht mit Spannungen,
die unter der vorgeschriebenen Stromversorgungsspannung
liegen. Dieser Detektor ist innerhalb des vorgeschriebenen
Spannungsbereiches zu benutzen.

Wird das Gerat unmittelbar nach dem Ausschalten wieder
eingeschaltet, kann es zu Stérungen kommen. Daher bis
zum erneuten Einschalten des Gerates mindestens drei
Sekunden warten.

Bei einer voribergehenden Unterbrechung der
Stromzufuhr oder einem kurzzeitigen Absinken der
Spannung unter den Normalwert kommt es u.U. zur
Ausgabe eines Alarms oder zu einer Stérung.

1-3. Hinweis fur CE-Markierung

Wenn dieses Gerat mit Ausristungsteilen verwendet wird,
die von EC-Richtlinien geregelt werden, missen
MaBnahmen ergriffen werden, um eine Ubereinstimmung
mit diesen Normen zu gewahrleisten.

Dieses Gerét erfullt die Norm EN55 011 Klasse A.
Dieses Gerat erfillt die Normen EN 50 082-1 und EN50
082-2.

Die Bestédndigkeit dieses Detektors gegen
Umwelteinflisse erfillt die IP10-Bestimmungen.
Momentunterbrechungen sollten kirzer als 100 ms sein.
Eine Stromversorgung verwenden, die IEC1000-4-11
entspricht.

Bevor Sie die Einstellungen in Punkt 4 dieser Anleitung
durchflihren, sollten Sie eventuell in Threm Koérper
angesammelte statische Elektrizitédt ableiten (eine
elektrische Leitung zwischen Handgelenk und Masse
legen), um dadurch verursachte Stérungen zu verhiten.
Das Gerat darf auBer zur Durchfihrung dieser
Einstellungen nicht beriihrt werden, wenn die Stromzufuhr
eingeschaltet ist.

Vor dem AnschlieBen oder Abziehen von Steckern sollte
stets der Strom ausgeschaltet werden.

Wenn mdéglich, sollte eine Stromversorgung verwendet
werden, die in der Lage ist, Impulsrauschen der Stufe 3
und BlitzstoBspannungen der Stufe 2 geman IEC1000-4-4
und 1000-4-5 zu absorbieren.

Der Detektor sollte in Umgebungen benutzt werden, die
keinen elektromagnetischen Feldern von 3 V/m geman
IEC1000-4-3 ausgesetzt sind.



Der Detektor der BD60 ist kompakte Einheiten fur eine
Achse und ausschlieBlich fur Verwendung mit Laser-
MaBstaben bestimmt. Aufgrund ihrer Konstruktion sind sie
z.B. in CNC-Maschinen integrierbar.

Der Detektor der BD60 wird Quadratur-A/B Signal.

Merkmale

o Aufldsung
Eine hohe Ansprechgeschwindigkeit von 300 mm/s
garantiert eine Auflésung von 0,0001 mm.

e Hohe Leistung und Zuverlassigkeit
Der Einsatz modernster Mikroprozessortechnik sorgt fur
hohe Zuverlassigkeit und lange Lebensdauer.

e Problemlose Erweiterung dank modularer Bauweise:
Durch den modularen Aufbau ist die Systemerweiterung
zu einer Mehrachsenkonfiguration leicht mdéglich.

e Bendtigt lediglich eine Betriebsgleichspannung von 24 V.

e Alarmfunktion

e Am Ausgang kénnen Quadratursignal, Referenzpunktsignal
und Alarmsignal abgegriffen werden, die alle von
Differenzspannungs-Leitungstreibern SN75113 (0.4.)
geliefert werden.

3-1. Teilebezichnungen und-Functionen

Unteransicht

uu®u %‘ =0 u®u )
T, ® oo of Jo
]

\.

.

©

© Lesekopfkabelsteckerbuchse
An diese Buchse den Laser-MaBstab anschlie3en.

@® Bezugspunktsteckerburchse
An diese Steckerbuchse den externen Bezugspunkt
(SET-P01) (Sonderzubehdr) anschlieBen.

Bei Verwendung von MaBstabseinheiten mit
eingebauten Bezugspunkten ist der externe
Bezugspunkt nicht zu benutzen.

©® Ausgangsstecker

Lesekopfkabelsteckerbuchse
Bezugspunktsteckerburchse

Ausgangsstecker

Ausgebt A/B-Phasen-Signal oder Z-Phasensignal.

27

Deutsch



Deutsch

Tafelansicht

U

]

DX O—Fa
@ —+24v
@ —— 0oV
n&0O

®

———T—OKlemmenl eiste

jl

D@ of-re
]@[ +24v
X
n&o

©Vorzeichenwechseltaste

—O@Geschwindigkeitsalarm
e le—

——@Pegelalarm

OPrifklemmen

@ Kompensationswertein-
stellschalter
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®Abdeckung

O Klemmenl eiste
Zwischen die +24 V- und 0 V-AnschluBklemme wird die
Gleichspannung versorgt.
Die F.G.-Klemme an die Erde der Maschine anschlieBen.

@ Vorzeichenwechseltaste
Das Vorzeichen flr die MaBstabbewegung einstellen.
Auf seine Bewegungsrichtung im Verhdaltnis zur
Maschinenbewegung achten.

0O Geschwindigkeitsalarm
Leuchtet auf, wenn der Geschwindigkeitsalarm
ausgel6st wird.

@ Pegelalarm
Leuchfet auf, wenn der Pegelalarm ausgel®st wird.

@ Priifklemmen
Beim Einbau des Laser-MaBstabs wird ein Oszilloskop
an diese Klemmen angeshlossen.

© Kompensationswerteinstellschalter
Werden zur Einstellung des Kompensationswert fur
Laser-MaB3stab verwendet.
Wenn keiner kompensationswert eingestellt ist, wird die
Alarmausgabe ausgegeben.

@ Riickstelltaste
Durch Drucken der Taste wird der Alarm aufgehoben.

@ Abdecung
Beim AnschlieBen des Oszilloskop an ein Kontrollpunkt
Bzw. bei der Einstellung des Kompensationswerts diese
Abdecung entfernen.



3-2. Richtungsumschaltung

Mit dem Schiebeschalter an der Frontplatte der Einheit kann
die Art der Korrelation von Impulsausgang und MaBstab-
Verfahrrichtung verandert werden.

3-3. Betrieb

3-3-1. Wichtige hinweise zum betrieb

¢ Stellen Sie zun&achst mit dem entsprechenden Schalter
den Kompensationswert fir den angeschlossenen
MaBstab ein.

e Die werkseitige Einstellung fir alle Schalter ist Null. Wird
diese Vorgabeceinstellung beibehalten, so spricht der
Alarmtongeber an und ein normaler Betrieb ist unmdglich.

¢ Bei unzulassigen Betriebszustanden richten Sie sich nach
Abschnitt “4-2. Alarmfunktion”

e Bei Auftreten eines Betriebsfehlers oder Auslésen des
Alarms mussen Sie die Einheit riicksetzen und die
Bedienschritte wiederholen.

3-3-2. Einstellung des kompensationswerts

Stellen Sie den Kompensationswert ein.

Der Kompensationswert ist werkseitig auf 0000 eingestellt.
Zum Einstellen des Kompensationswerts die vier
Drehschalter neben der Aufschrift “CMP” mit einem
Schraubendreher drehen.

)

ro-’s&
MSD ";@f’
@18\9
NS
CMP | |—
@@0
3%
b780
LSD |&k

N

e |st beispielsweise der Kompensationswert fur den
angeschlossenen MaBstab 1, 2, 3, 4, so stellen Sie die
Schalter von oben abwéhrts jeweils auf den Wert 1, 2, 3
und 4.

Der Kompensationswert ist in der CMP-Dichtung an dem
Gehause des angeschlossenen MafBstabs eingestanzt.
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3-4. Stromversorgung

Den Detektor mit Strom (iber die Klemmenleiste versorgen.
Zu diesem Zweck ist +24-V-Spannung mit 500-mA oder
gréBer (fir jede Achse) erforderlich.

Sicherstellen, daB die Netzspannung und der
Strom im vorgeschriebenen Bereich liegt und die Polaritat

richtig benutzt ist.

Nach dem Einschalten der Stromversorgung gibt der
Detektor maximal 1 Sekunde lang keine Signale ab.
AuBerdem kénnen beim Ausschalten der Stromversorgung
kurze Impulssignale auftreten. Zur Verhinderung von
Stoérungen innerhalb des Systems, insbesondere z.B. beim
Sichern von Daten, gehen Sie beim Ein- und Ausschalten
der Stromversorgung wie nachstehend beschrieben vor.

Einschalten der Stromversorgung

1) Schalten Sie den Detektor ein.

2) Schalten Sie die Empfangseinheit ein.

oder

1) Schalten Sie Detektor und Empfangseinheit gleichzeitig
ein.

2) Nehmen Sie an der Empfagseinheit die Anfangseinstellungen
VOr.

Ausschalten der Stromversorgung

1) Schalten Sie die Empfangseinheit aus.

2) Schalten Sie den Detektor aus.

3-5. Installation des Detektors

Befestigen Sie den Detektor Uber die an Ober- und
Unterseite vorgesehenen Montagebohrungen (U-Nuten) mit
Hilfe der beiliegenden Schrauben (M4 x 8). Die
Abmessungen der Montagebohrungen finden Sie in Abb. 1.
Verbinden Sie ggf. die Detektoren mit den mitgelieferten
Verbindungselementen (siehe Abb. 2).



M4-Schraubenbohrung, 2 Stellen

>

Montagebohrung

190/7.48"

[

/%

Befestigungsschrauben (M4 x 8, 2 Stlick mitgeliefert)

Abb. 1

Verbindungselemente (3 Stlick)

v

Abb. 2

Befestigugnsschrauben
(M3 x 6, 6 Stiick)

Offnung zum Einsetzen des
Verbindungselements

Setzen Sie die Verbindung-
selemente in diese Offnung
ein, fluchten Sie die
Schrauben-bohrungen und
verbinden Sie die Detektoren
mit Hilfe der mitgelieferten
Schrauben. Zur Verbindung
weiterer Detek-toren ist (an
drei Stellen) in gleicher
Weise vorzugehen.
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4. Installations Einstellung/Alarm

4-1. Installations

Bei Verwendung der MasBstabmodelle ist Keine Einstellung 4. Den Schalter TIME/DIV auf Betriebsart X-Y stellen.

erforderlich. 5. Die Ablenkempfindlichkeit (VOLTS/DIV) fir CH1 und
CH2 auf 0,5 V/Teilung einstellen.

6. Die Stromversorgung des BD60 einschalten.

Oszilloskop Fod—ro 7. Den MaBstab so verschieben, daB die Lissajoussche
2@@9 - Figur mit der Mitte des Oszilloskopschirms
— 13 b® zusammenféllt. Nun Azimut und Abstand so einstellen,

OE‘“ daf3 die Amplituden A und B einen Mindestwert von 1,6
SIN/GND OD Vp-p haben. Naheres hierzu finden Sie in der
: Bedienungsanleitung des MaBstabs.

Horizontalachse: 10ps/Teilung

* Oszilloskop-Einstellungen COS/GND ]
mso [ ©

S

S

S

Vertikalachse: 1 V/Teilung (Verwendung o] SNEEEEEEEE
i q. (11T I N
eines 10: 1-Tastkopfs) BN/ EEEE\NEE
Die Oszilloskopempfindlichkeit muf3 =0
: ; : ENAEEEEAEE
midestens 0,1 V und die Bandbreite A
mindestens 1 MHz betragen. SNUEEEENFEE
EENEEEN/V/EN
AERNEBZANN
EEEEEEEEEN
1. Den Oszilloskop-Tastkopf fur Kanal 1 an COS und GND _ B
auf dem Detektor anschlieBen.
2. Den Oszilloskop-Tastkopt fur Kanal CH2 mit COS und Position der Lissajouschen Figur

COS und GND verbinden.
3. Den Schalter INPUT COUPLING fir CH1 und CH2 am

Oszilloskop auf DC stellen. o o
Der Mafstab muf3 mit einer Geschwindigkeit unter 10 mm/s

bewegt werden.



4-2. Alarmfunktion

Bei jedem der im folgenden beschriebenen Alarmzusténde
das Gerat ricksetzen und mit der Arbeit von vorn beginnen.

ITEM/BESCHREIBUNG

UberméBig hohe
Geschwindigkeit

Bei Uberschreitung der maximalen
Ansprechgeschwindigkeit
wahrend der MaBstabsbewgung
(Dieser Alarm wird auch
ausgelést, wenn die Maschine
heftigen StdBen ausgesetzt ist.)

Kopfsteckverbinder
abgetrennt

Bei abgetrenntem Kopfsteck-
verbinder:

Die Stromversorgung aussch-
alten und den Steckverbinder an
das Gerat anschlieBen.

Die Stromversorgung wieder
einschalten und so den Detektor
ricksetzen.

Kein
Kompensationswert
eingestellt

Die Anzeige .,0000  bedeutet, dai3
noch kein Kompensationswert
eingestellt ist.

Die Stromversrogung
auschalten, den entsprechenden
Kompensationswert einstellen
und die Stromversorgung wieder
einschalten.
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5. Ausgangs- Kabelsteckverbinder, Technische Daten

5-1. Ausgangssteckverbinder Technische Daten fiir Ausgang

Kabelquerschnitt
Verwendung der Steckverbinder:

PCS-E20LMD : Stecker
PCS-E20FS :Buchse (mitgeliefert) (Honda Tsushin)
PCS-E20LB :Gehause (mitgeliefert) (Honda Tsushin) Kabelmantel

min. 50 m (Siehe Hinweis weiter unten.)

Abschirmung

10 BD60 e NC
I:I I s s | I:I I s I s N s s | ; .
i 15 20 Ausgangssignale: ““‘

Qudratur-Signal

Referenzpunktsignal oYYy m
Alarm NN

Nr. Signal Nr. Signal NN —~/
Nr. Signal ! |
1 GND 14 i : :
GND 8 i Verdrillte Doppelleitung |
2 9 PCZ 15 GND | (28 AWG oder starker) | |
3 GND 16 PCA 1
10 PCz oV w ! !
4 » 17 “PCA ! —
5 18 PCB — e N R —
12 ALARM
6 19 rcB || Tt
13 *ALARM
7 GND 20 ‘RES 7T T
Als Empfangasschaltung ist ein Baustein SN75115 (0.4.) zu
verwenden.

Kirzen Sie das Kabel, um die Rauschfestigkeit zu verbessern.



6. Technische Daten

Auflésung 0,1 pm (0,000005")
Ausgangsimpulsbreite (Tw)
Mindestens 200 ns
(bei Geschwindigkeit von 300 m/s)
Zugehoériger MaBstab
Laser-MaBstab
Kompensation fiir MaBstabsabsantd
Voreinstellung auf 0,1379 JOOO
(Der Wert JOOO ist auf dem MaBstabsetikett
vermerkt.)
Ausgangssignale
Quadratur-Ausgang

PCA T o 1 LI

*PCA
PCB 1
*PCB I
T . .
* Tw: Ausgangsimpulsbreite

Referenz punkteingang
Das externe Referenzpunkt (Sonderzubehdr) an die
Referenzpunkt-Steckerbuchse anschlief3en.
Bei Verwendung eines mit einem eingebauten
Referenzpunkt ausgeriisteten MaBstabs rst das
externe Referenzpunkt nicht zu benutzen.
Ausgangs-Schaltkreis
Ausgangsschaltung
Differenzspannungs-Leitungstreiber (SN75113 0.4.)
dienen zur Erzeugung der Ausgangssignale. Daher
sind Differenz-spannungs-Leitung-sempfanger
(SN75115 0.4) zur Aufnahme der Ausgangssignale
erforderlich.

% PCA, PCB,PCZ, ALARAM
9PCA, UPCB, IPCZ, "ALARAM
Ansprechgeschwindigkeit

300 mm/s

Alarmsignal Falls der MaBstab die max. Ansprech-geschwindigkeit
Uberschreitet, der Kompensiertwert noch nicht eingestellt
ist, eine Unterbrechung im Kopfkabel auftritt, wird ein
Alarm ausgelost.

In diesem Fall wechselt Ausgang ALARM auf ,H" und
Ausgang “ALARM auf ,L“. Gleichzeitig werden mit
Ausnahme von PCZ und *PCZ alle Ausgénge
hochohmig (PCA, *PCA, PCB, und *PCB).
Alarmriickstellung

Zur Ruckstellung des Alarms mussen alle
Alarmursachen beseitigt und das System riickgestellt
oder aus- und wieder eingeschaltet werden.

Durch Driicken der RESET-Taste an der Frontplatte wird
der Detektor rickgesetzt.

Zur externen Ruckstellung miissen Sie die Anschliisse
(Min. 5ms) 20 und 7 des Ausgangssteckverbinders
kurzschlie3en.

Riickstellung

5ms min

-~

| i

Betriebsspannung

DC +24 V £10%
Leistungsaufnahme

10 W (Max.)
Betriebstemperatur

0°C bis 50°C/32°F bis 122°F
Lagerungstemperatur

—10°C bis 60°C/14°F bis 140°F
Abmessungen 172 x 144 x 32 (mm)
Gewicht 800g/1.81b.
Zubehér Ausgangssteckverbinder .................. 1 setz
Verbindungselemente ...................... 3
Schrauben (M3 X 6) .....cccccveereereeenne 6
Befestigungsschrauben (M4 x 8) ..... 2
Etikett ....oooerieeien,
Bedienungsanleitung
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7. Abmessungen

e Anderung der technischen Daten und des Aussehens
jederzeit vorbehalten.

Max. 162/6.38"
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o Einheit: mm/Zoll
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TEL: 0120-55-7973

TEL: (0463) 92-7971
TEL: (052) 778-3181
TEL: (06) 6305-3101
TEL: (0463) 92-2132

TEL: (011) 631-3401
TEL: (0424) 929191
TEL: (045) 582-8649
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